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Datovy list vyrobku

Manualni vyménny systém CMS



CMS

Manudlni vyménny systém

Flexibilni. Kompaktni. Intuitivni.

Manualni vymenny systém CMS

UZivatelsky privétivy ru¢ni vyménny systém s rozsahlym dopliikovym portfoliem

”

Oblast pouziti

Vyborné se hodi pro pouziti ve flexibilni vyrobé a montazi

vyrobkd s komplexnim rozpétim variant, u kterych se

pozaduje spolehlivd manudlni vyména. Systém je vhodny k

pouziti na robotech i pro stacionarni aplikace. . \

Vyhody - Prinos pro Vas
Modelova rada se Sestmi velikostmi. pro vybér optimalni
velikosti a Siroky rozsah aplikaci

Obrazek priruby IS0 pro snadnou montaz na vétsinu typd
robotll bez nutnosti dalSich mezipfirub

Siroka Skala signalnich, pneumatickych, fluidnich a
komunikacnich modulii Ize pfiSroubovat pfimo pro
univerzalni moznosti pfenosu energie

VoliteIné monitorovani uzamykani a kontrola pritomnosti
integrované do pouzdra v pfipadé vsech velikosti L ] p
[

Integrované vzduchové priichody pro spolehlivé napajeni
manipulacnich moduld a nastroji s pneumatickym a
vakuovym systémem, Ize pouZit radidlné i axialné

Zéakladni provedeni bez integrovaného pritoku vzduchu
a s moznosti senzoriky k dispozici pro snadné a hospo-
darné aplikace

il ™ EX k2

Velikosti Manipulacni hmotnost Momentové zatizeni Momentové zatizeni
Mnozstvi: 6 9..58 kg Mx Mz
22,5 .. 478 Nm 15 .. 465 Nm




CMS

Manualni vyménny systém

Popis funkce

Manualni vyménny systém (CMS) se sklada z vyménné
hlavy (CMS-K) a vyménného adaptéru (CMS-A). Uzavienim
rucni paky se vyménna hlava s vyménnym adaptérem
uzamkne bez viile pomoci ¢epu a bez potieby dalsich
néstrojt. Otevienim rucni paky se systém odemkne a
umozni demontaz vyménného adaptéru. Koncové efektory
mohou byt napdjeny stlacenym vzduchem nebo vakuem

() Zamykaci paka
Osvédcend technologie pro rucni ovladani bez
pfidavného naradi

@ Zajistovaci cep
vyrobeno z anikorozni oceli pro snadné a zabezpecené
uzamykani

(3 Obrazek priruby IS0
Na strané hlavy a adaptéru, pro snadnou montdz na
vétsinu typl robotl bez nutnosti dalSich mezipfirub

®

®

prostfednictvim integrovanych pneumatickych priichodek.
Kromé toho existuje varianta s totoZnou konstrukci bez
pneumatickych priichodek a bez volitelné mozZnosti
monitorovani (CMS-B). V obou variantach mlzZe byt nastroj
prostfednictvim volitelnych modull zasobovan jinymi
médii, jako jsou elektrické signaly nebo kapaliny.

Integrované monitorovani uzamceni a pritomnosti
nastroje

volitelné, pro procesné spolehlivé monitorovani
uzamceného stavu a pfitomnosti nastroje

Integrovana vzduchova priichodka
vse lze pouzit radidlné a axialné pro pneumatiku a
vakuum.

Standardizovany Sroubovaci povrch pro pfimé
pripevnéni elektrickych, pneumatickych a fluidnich
moduld

UmozZiuje vSestranny prenos energie pro ovladani Siroké
Skaly nastroj

e —

SCHUNK &7



CMS

Manudlni vyménny systém

Obecne informace k rade
Spousténi: Manualné pomoci zamykaci paky
Princip fungovani: Hlava a adaptér se uzamykaji a
odemykaji rucni pakou.

Télo: Plast sestavd z vysoce pevné hlinikové slitiny s
tvrdou povrchovou Upravou. Funkéni soucastky jsou
vyrobeny z tvrzené oceli.

Zaruka: 24 mésicl

Narocné podminky prostredi: Upozorfiujeme, Ze v pfipadé
pouZiti v naro¢nych podminkach prostfedi (napf. s
chladivem nebo prachem pfi odlévani a brouseni) mize
byt vyznamné sniZena Zivotnost jednotek a my tak
nebudeme moci uznat zdruky. V. mnoha pfipadech vsak
dokazeme nalézt FeSeni. Obratte se na nds s Zadosti o
pomoc.

Manipulacni hmotnost: je poloha celkového zatiZeni na
pFirubé. Pfi zpracovani ndvrhu je tfeba dbat na pfipustné
sily a momenty. Vezméte prosim na védomi, Ze prekroceni
doporucené manipulacni hmotnosti zkracuje Zivotnost.

Priklad aplikace

Nastroj pro manipulaci a montaz

skladajici se z manudlniho vyménného
systému a chapadla.

© Manualni vyménny systém CMS
malych azZ stfedné velkych obrobkd, © Dvouprsté paralelni chapadio
PGN-plus-P se zakaznicky
prizp@isobenymi prsty chapadla

© Dvouprsté paralelni chapadlo
MPG-plus se zakaznicky
pfizplsobenymi prsty chapadla




CMS

Manudlni vyménny systém

SCHUNK nabizi vice...

Nasledujici komponenty délaji produkt jesté
produktivnéjsim - vhodné doplnéni pro nejvyssi
funkcnost, flexibilitu, spolehlivost a bezpecnost
procesu.

-

Rotacni prlchod Kompenzacni jednotka Protikolizni snimac / snimac Univerzalni chapadlo

ochrany proti pretiZzeni
?@; . r‘
s F o-.i

Indukéni polohovy snimac Volitelné moduly C0S

® Vice informaci o téchto vyrobcich naleznete na nédsledujicich strdnkach nebo na adrese schunk.com.

Moznosti a zvlastni informace

Zakladni verze: zjednoduSenad verze bez integrovanych vzduchovod( a bez moZnosti monitorovéni pro maximalni
hospodarnost.

Verze SHA (-N): se stejnym schématem Sroubového pfipojeni na strané ndstroje jako u pfedchoziho produktu SHA. UmoZnuje
jednoduchou vyménu stavajicich systému SHS za (MS bez vymény zakaznicky pfizplisobenych nastroji. Verze SHA se lisi od
zakladniho provedeni pouze na strané adaptéru (CMS-A).

Mazani potravinarské kvality: Vyrobek standardné obsahuje maziva kompatibilni s potravinami. PoZadavky normy EN 1672-
2:2020 nejsou zcela spInény. PFislusné certifikaty NSF jsou k dispozici na adrese https://info.nsf.org/USDA/Listings.asp pomoci
informaci o mazivu v provoznim navodu.




CMS 040

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporu¢end manipula¢ni hmotnost [ke]
Monitorovéni uzamceni

Monitorovani pfitomnosti nastroje

Opakovatelnd pfesnost [mm]
Vlastni hmotnost [ke]
Pocet pneumatickych prichodd

Pfivody pro radialni pouZiti

Zavitova pripojka vzduchu pneumatického

priichodu (radidlni)

Pfipojovaci pfiruba na strané robotu

Spojovaci pfiruba, strana nastroje

Rozméry X x Y x Z* [mm]
Min./max. okolni teplota [eq]
Rozméry @ D x Z* [mm]

Schéma Sroubovani

max. staticka tahova sila Fz [N]
Max. dynamicky moment Mx/My [Nm]
Max. dynamicky moment Mz [Nm]

VoliteIné mozZnosti a jejich charakteristiky

Zakladni verze

1D

Monitorovani uzamcenf

Vlastni hmotnost [kg]
Verze SHA (-N)

1D

Vlastni hmotnost [ke]

Montéz na strané nastroje

Diagram zatizeni

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Vlastni hmotnost
= 5m/s’ 10 m/s? = 20m/s®
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Rameno paky

Maximdlni manipulaéni hmotnost jako funkce
zrychleni a ramene paky (o M,/M,). Schéma
nenahrazuje technicky navrh.

CMS 040-K

Manudlni vyménna hlava
1545243

9

volitelny

volitelny
0.02
0.16

A

A

M5

1S0 9409-1-40-4-M6

50/67.5/24
5160

ST
700
22.5
15

(MS 040-K-B
1545285
neni mozné

0.16

[ Mx max.45 Nm
My max. 45 Nm

[l Mz max. 75 Nm

® Jedna se o soucet vSech statickych zatizZent,

kterd mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo bezchybné fungovani.

CMS 040-A

Adaptér pro manualni vyménu
1545265

9

0.02
0.09

M5

150 9409-1-40-4-M6
50/55/15

5/60

-x15

ST

700

22.5

15

CMS 040-A-B
1545287

0.09
CMS 040-A-N
1545281
0.09

#10, bxM8

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




CMS 040

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zdkladni verzi.

Rusiva kontura pfi uzamykani a odemykani

@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

@ Vhodné pro stiedici koliky

@ Vhodné pro centrovani

@ MontéZ na strané robotu
@ Montaz na strané ndstroje

Montézni povrch pro volitelné
moznosti

@ Pneumatické privody

Zakladni verze (-B)

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani.
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
paky.

Zakladni verze je zjednoduSenou zdkladni variantou bez integrovanych
priichodek vzduchu a bez moznosti monitorovani.




CMS 040

Manudlni vyménny systém

Verze SHA (-N) Pneumaticky priichod
6.8 (4x)
1
A1
| 7 LA
X 3
0 oo}
S =
Q (o)
1
Verze SHA ma na strané néstroje stejné Sroubeni pfedchozi produkt SHS. priichod axialni priichod radialn{
Stavajici systémy SHS tak mohou byt nahrazeny systémem CMS bez vymény
néstroj. Vyménny systém ma priichodky pro pneumatiku nebo pro vakuum
integrované v plasti. MZete je pouZit bez hadice pomoci mezipfiruby
(osové) nebo s hadici (radialng).
Modul pro priichod elektrickych signala Adaptérova deska 1S0-31,5

90° (4x)

® Podrobné informace naleznete v kapitole "C0S" v katalogu nebo na

webovych strankach schunk.com. @ MontéZ na strané robotu @ Vhodné pro stfedici koliky
@ MontéZ na strané nastroje Vhodné pro centrovani
@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

Pfiruba na strané robotu

Popis D

AKO 15031,5/CMS040K 1644713




CMS 040

Manudlni vyménny systém

Stredici objimka na CMS-K

Kabelovy konektor

@ Montaz na strané robotu
Vhodné pro centrovani

Stfedici disk

Popis D
STREDICI LIMEC ZB-CMS-040-K 1574471

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzorii

(MS-K je pfipraven pro monitorovani stavu uzamcenti, stejné jako
pfitomnost néstroje. Pro tento Gcel se pozaduje jedna montdzni sada.
Soucasti kazdé montazni sady je jeden senzor a jeden drZak vc. Sroubu.

Popis D
AS-CMS-K-IN30K 1548743

® Tato montdzni sada je volitelnym doplfikem a musi byt objednana jako
pfislusenstvi.

Pfipojovaci konektor D-sub . D-sub konektor

Popis D

KAS-A15-K-90 0301301
KAS-A15-A-90 0301302
KAS-A15-K-0 0301264

KAS-A15-A-0 0301265

KA BGO8-L 8AP-0500 0302180
KA BWO08-L 8AP-0500 0302182
KA SG08-L 8AP-0200 0302181
KA SW08-L 8AP-0200 0302183

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com




CMS 050

Manudlni vyménny systém

Diagram zatizeni Rozméry a maximalni zatiZzeni

Vlastni hmotnost
= 5m/s’ 10m/s* —20m/s’

25

20

15

10

—

5

g

EL[mm]40 80 120 160 200 240 280

Rameno paky

L, . L . [ Mx max.75 Nm [l Mz max. 135 Nm
Maximalni manipulac¢ni hmotnost jako funkce M N
zrychleni a ramene paky (o M,/M,). Schéma y max.75 Nm

nenahrazuje technicky navrh. i o | .
® Jedna se o soucet viech statickych zatizeni,

kterd mohou plisobit na vyménny systém,

Technické udaje

aby bylo zajisténo bezchybné fungovani.

Popis CMS 050-K CMS 050-A
Manudlni vyménna hlava Adaptér pro manualni vyménu

1D 1545289 1545310

Doporu¢end manipula¢ni hmotnost [ke] 11 11

Monitorovani uzamceni volitelny

Monitorovani pfitomnosti nastroje volitelny

Opakovatelnd pfesnost [mm] 0.02 0.02

Vlastni hmotnost [ke] 0.27 0.14

Pocet pneumatickych prichodd 6 6

Pfivody pro radialni pouZiti 6 6

Zavitova pripojka vzduchu pneumatického

priichodu (radidlni) i Lk

Pfipojovaci pfiruba na strané robotu 1S0 9409-1-50-4-M6

Spojovaci pfiruba, strana nastroje 1S0 9409-1-50-4-M6

Rozméry Xx Y x Z* [mm] 63/75.5/26.5 63/63/16

Min./max. okolni teplota [eq] 5160 5160

Rozméry @ D x Z* [mm] -x16

Schéma Sroubovani ST ST

max. staticka tahova sila Fz [N] 900 900

Max. dynamicky moment Mx/My [Nm] 35 35

Max. dynamicky moment Mz [Nm] 27 27

VoliteIné mozZnosti a jejich charakteristiky

Zakladni verze (CMS 050-K-B CMS 050-A-B

1D 1545314 1545315

Monitorovani uzamcenf neni mozné

Vlastni hmotnost [kg] 0.27 0.15

Verze SHA (-N) CMS 050-A-N

1D 1545313

Vlastni hmotnost [ke] 0.14

Montéz na strané nastroje #50, 4xM8

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




CMS 050

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zakladni verzi. (1) Monta na strané robotu (33 Kruhové zastreka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409
Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stfedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani

@ Pneumatické privody

RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Zakladni verze (-B)

106.3

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani. Zakladni verze je zjednoduSenou zdkladni variantou bez integrovanych
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci priichodek vzduchu a bez moznosti monitorovani.
paky.




CMS 050

Manudlni vyménny systém

Verze SHA (-N) Pneumaticky priichod
6.8 (4x)
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Verze SHA ma na strané néstroje stejné Sroubeni pfedchozi produkt SHS. priichod axialni priichod radialn{
Stavajici systémy SHS tak mohou byt nahrazeny systémem CMS bez vymény
néstroj. Vyménny systém ma priichodky pro pneumatiku nebo pro vakuum
integrované v plasti. MZete je pouZit bez hadice pomoci mezipfiruby
(osové) nebo s hadici (radialng).
Modul pro priichod elektrickych signali Stredici objimka na CMS-K
78)
—~. D231.597(78
(90) S

® Podrobné informace naleznete v kapitole "C0S" v katalogu nebo na

webovych strankach schunk.com. @ MontéZ na strané robotu Stiedici disk

@ Vhodné pro centrovani

Popis D
STREDICI LIMEC ZB-CMS-050-K 1574472

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.




CMS 050

Manudlni vyménny systém

Kabelovy konektor

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

Pfipojovaci konektor D-sub . D-sub konektor

Popis D

KAS-A15-K-90 0301301
KAS-A15-A-90 0301302
KAS-A15-K-0 0301264

KAS-A15-A-0 0301265

KA BGO8-L 8AP-0500 0302180
KA BWO08-L 8AP-0500 0302182
KA SG08-L 8AP-0200 0302181
KA SW08-L 8AP-0200 0302183

® Podrobné informace a dalsi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com

CMS-K je pfipraven pro monitorovani stavu uzamceni, stejné jako
pfitomnost nastroje. Pro tento tcel se poZaduje jedna montazni sada.
Soucasti kazdé montazni sady je jeden senzor a jeden drzak v¢. Sroubu.

Popis D
AS-CMS-K-IN30K 1548743

® Tato montazni sada je volitelnym doplfikem a musi byt objednana jako
prislusenstvi.




CMS 063

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporu¢end manipula¢ni hmotnost [ke]
Monitorovéni uzamceni

Monitorovani pfitomnosti nastroje

Opakovatelnd pfesnost [mm]
Vlastni hmotnost [ke]
Pocet pneumatickych prichodd

Pfivody pro radialni pouZiti

Zavitova pripojka vzduchu pneumatického

priichodu (radidlni)

Pfipojovaci pfiruba na strané robotu

Spojovaci pfiruba, strana nastroje

Rozméry X x Y x Z* [mm]
Min./max. okolni teplota [eq]
Rozméry @ D x Z* [mm]

Schéma Sroubovani

max. staticka tahova sila Fz [N]
Max. dynamicky moment Mx/My [Nm]
Max. dynamicky moment Mz [Nm]

VoliteIné mozZnosti a jejich charakteristiky

Zakladni verze

1D

Monitorovani uzamcenf

Vlastni hmotnost [kg]
Verze SHA (-N)

1D

Vlastni hmotnost [ke]

Montéz na strané nastroje

Diagram zatizeni

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Vlastni hmotnost
= 5m/s? 10 m/s® = 20m/s?

40

35

30
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20

15 o]

10 -
S
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g

£L[mm]50 100 150 200 250 300 350 400
Rameno paky

Maximdlni manipulaéni hmotnost jako funkce

zrychleni a ramene paky (o M,/M,). Schéma
nenahrazuje technicky navrh.

CMS 063-K

Manudlni vyménna hlava
1545316

18

volitelny

volitelny

0.02

0.49

6

6

G1/8"

1S0 9409-1-63-4-M6

80/101/28.5
5160

1000
75
48

(MS 063-K-B
1545321
neni mozné

0.5

[ Mx max.150 Nm
My max.150 Nm

Il Mz max. 240 Nm

® Jedna se o soucet vSech statickych zatizZent,

kterd mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo bezchybné fungovani.

CMS 063-A

Adaptér pro manualni vyménu
1545318

18

0.02
0.27

G1/8"

150 9409-1-63-4-M6
80/88/18

5160

-x18

K

1000

75

48

(MS 063-A-B
1545322

0.3

(MS 063-A-N
1545319
0.27

#63, 4xM8

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




CMS 063

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

@ Vhodné pro stiedici koliky

@ Vhodné pro centrovani

Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zdkladni verzi. @ MontéZ na strané robotu

@ Montaz na strané ndstroje

Montézni povrch pro volitelné
moznosti

@ Pneumatické privody

RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Zakladni verze (-B)

134.1

Zakladni verze je zjednoduSenou zdkladni variantou bez integrovanych

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani.
priichodek vzduchu a bez moznosti monitorovani.

Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
paky.




CMS 063

Manudlni vyménny systém

Verze SHA (-N)

Pneumaticky priichod

M8 (4x)

D11 (4x
o

Verze SHA ma na strané néstroje stejné Sroubeni pfedchozi produkt SHS.
Stavajici systémy SHS tak mohou byt nahrazeny systémem CMS bez vymény
nastroja.

Modul pro priichod elektrickych signali

prlichod axialni prlichod radialni

Vyménny systém ma priichodky pro pneumatiku nebo pro vakuum
integrované v plasti. MZete je pouZit bez hadice pomoci mezipfiruby
(osové) nebo s hadici (radialng).

Stredici objimka na CMS-K

® Podrobné informace naleznete v kapitole "C0S" v katalogu nebo na
webovych strankdch schunk.com.

Stredici disk

@ MontéZ na strané robotu
@ Vhodné pro centrovani

Popis D

STREDICI LIMEC ZB-CMS-063-K 1574473

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.




CMS 063

Manudlni vyménny systém

Kabelova zastrckal/prodlouzeni kabelu

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

Zastrekalzditka pfima ©9 PFima zéstrékalzditka s
prodluZovacim kabelem
Uhlové zastrekalzditka s

prodluZovacim kabelem

Zastrckalzditka uhlova

@©

s 12 o

Dalsi délky kabell na vyzadani.

Popis D Délka
[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294

KAS-19B-A-90-C 0301295

KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3

KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5

KA BW19F-L 19P-0500 0302172 5

KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10

KA BW26B-L 26P-0300 0302185 3

KA BW26B-L 26P-0500 0302186 5

KA SW19B-L 19P-0300 0302191 3
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KA SW26B-L 26P-0300 0302187 3
KAS-19B-K-0-C 0301283
KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3
KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5
KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10
KA BG26B-L 26P-0300 0302192 3
KA BG26B-L 26P-0500 0302193 5

KA SG19B-L 19P-0300 0302178 3
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3
KA SG26B-L 26P-0300 0302184 3

KA BGO8-L 8AP-0500 0302180
KA BW08-L 8AP-0500 0302182
KA SG08-L 8AP-0200 0302181
KA SW08-L 8AP-0200 0302183

® Podrobné informace a dalSi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com

CMS-K je pfipraven pro monitorovani stavu uzamceni, stejné jako
pfitomnost nastroje. Pro tento tcel se poZaduje jedna montazni sada.
Soucasti kazdé montazni sady je jeden senzor a jeden drzak v¢. Sroubu.

AS-CMS-K-IN30K 1548743

® Tato montazni sada je volitelnym doplfikem a musi byt objednana jako
prislusenstvi.




CMS 080

Manudlni vyménny systém

Diagram zatizeni Rozméry a maximalni zatiZzeni

Vlastni hmotnost
- 2.5m/s’ 5m/s? =10m/s’

60 1 ;
50
40
30 R

\ ~—
20

T
10
g
£L[mm]50 100 150 200 250 300 350 400
Rameno paky

[ Mx max.300 Nm ] Mz max. 465 Nm

Maximdlni manipulaéni hmotnost jako funkce

Technické udaje

Popis

1D

Doporu¢end manipula¢ni hmotnost [ke]
Monitorovéni uzamceni

Monitorovani pfitomnosti nastroje

Opakovatelnd pfesnost [mm]
Vlastni hmotnost [ke]
Pocet pneumatickych prichodd

Pfivody pro radialni pouZiti

Zavitova pripojka vzduchu pneumatického

priichodu (radidlni)

Pfipojovaci pfiruba na strané robotu

Spojovaci pfiruba, strana nastroje

Rozméry X x Y x Z* [mm]
Min./max. okolni teplota [eq]
Rozméry @ D x Z* [mm]

Schéma Sroubovani

max. staticka tahova sila Fz [N]
Max. dynamicky moment Mx/My [Nm]
Max. dynamicky moment Mz [Nm]

VoliteIné mozZnosti a jejich charakteristiky

Zakladni verze

1D

Monitorovani uzamcenf

Vlastni hmotnost [kg]
Verze SHA (-N)

1D

Vlastni hmotnost [kg]

Montéz na strané nastroje

zrychleni a ramene paky (o M,/M,). Schéma
nenahrazuje technicky navrh.

CMS 080-K

Manudlni vyménna hlava
1545324

36

volitelny

volitelny

0.02

0.81

9

9

G1/8"

1S0 9409-1-80-6-M8

100/123/30
5160

1600
115
75

(MS 080-K-B
1545360
neni mozné

0.83

My max.300 Nm

® Jedna se o soucet vSech statickych zatizZent,

kterd mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo bezchybné fungovani.

CMS 080-A

Adaptér pro manualni vyménu
1545325

36

0.02
0.43

G1/8"

150 9409-1-80-6-M8
100/108/18

5160

-x18

K

1600

115

75

(MS 080-A-B
1545362

0.47

CMS 080-A-N
1545327
0.42

#80, 4xM10

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




CMS 080

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zdkladni verzi.

Rusiva kontura pfi uzamykani a odemykani

@ MontéZ na strané robotu
@ Montaz na strané ndstroje

Montézni povrch pro volitelné
moznosti

@ Kruhova zastrcka dle DIN
1S0-9409

@ Vhodné pro stiedici koliky

@ Vhodné pro centrovani

@ Pneumatické privody

Zakladni verze (-B)

163.3

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani.
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci
paky.

Zakladni verze je zjednoduSenou zdkladni variantou bez integrovanych
priichodek vzduchu a bez moznosti monitorovani.




CMS 080

Manudlni vyménny systém

Verze SHA (-N) Pneumaticky priichod
9 (4x)
=] I 1 3
hul o =l
< 2
g - \ =
o
<
1
Verze SHA ma na strané néstroje stejné Sroubeni pfedchozi produkt SHS. priichod axialni priichod radialn{
Stavajici systémy SHS tak mohou byt nahrazeny systémem CMS bez vymény
néstroj. Vyménny systém ma priichodky pro pneumatiku nebo pro vakuum
integrované v plasti. MZete je pouZit bez hadice pomoci mezipfiruby
(osové) nebo s hadici (radialng).
Modul pro priichod elektrickych signali Stredici objimka na CMS-K
!
I
<
® Podrobné informace naleznete v kapitole "C0S" v katalogu nebo na
webovych strankach schunk.com. @ MontéZ na strané robotu Stiedici disk

@ Vhodné pro centrovani

Popis D
STREDICI LIMEC ZB-CMS-080-K 1574474

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.




CMS 080

Manudlni vyménny systém

Kabelova zastrckal/prodlouzeni kabelu

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

Zastrekalzditka pfima ©9 PFima zéstrékalzditka s
prodluZovacim kabelem
Uhlové zastrekalzditka s

prodluZovacim kabelem

Zastrckalzditka uhlova

@©

s 12 o

Dalsi délky kabell na vyzadani.

Popis D Délka
[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294

KAS-19B-A-90-C 0301295

KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3

KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5

KA BW19F-L 19P-0500 0302172 5

KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10

KA BW26B-L 26P-0300 0302185 3

KA BW26B-L 26P-0500 0302186 5

KA SW19B-L 19P-0300 0302191 3
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KA SW26B-L 26P-0300 0302187 3
KAS-19B-K-0-C 0301283
KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3
KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5
KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10
KA BG26B-L 26P-0300 0302192 3
KA BG26B-L 26P-0500 0302193 5

KA SG19B-L 19P-0300 0302178 3
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3
KA SG26B-L 26P-0300 0302184 3

KA BGO8-L 8AP-0500 0302180
KA BW08-L 8AP-0500 0302182
KA SG08-L 8AP-0200 0302181
KA SW08-L 8AP-0200 0302183

® Podrobné informace a dalSi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com

CMS-K je pfipraven pro monitorovani stavu uzamceni, stejné jako
pfitomnost nastroje. Pro tento tcel se poZaduje jedna montazni sada.
Soucasti kazdé montazni sady je jeden senzor a jeden drzak v¢. Sroubu.

Popis D
AS-CMS-K-IN30K 1548743

® Tato montazni sada je volitelnym doplfikem a musi byt objednana jako
prislusenstvi.




CMS 100

Manudlni vyménny systém

Technické udaje

Popis

1D

Doporu¢end manipula¢ni hmotnost [ke]
Monitorovéni uzamceni

Monitorovani pfitomnosti nastroje

Opakovatelnd pfesnost [mm]
Vlastni hmotnost [ke]
Pocet pneumatickych prichodd

Pfivody pro radialni pouZiti

Zavitova pripojka vzduchu pneumatického

priichodu (radidlni)

Pfipojovaci pfiruba na strané robotu

Spojovaci pfiruba, strana nastroje

Rozméry X x Y x Z* [mm]
Min./max. okolni teplota [eq]
Rozméry @ D x Z* [mm]

Schéma Sroubovani

max. staticka tahova sila Fz [N]
Max. dynamicky moment Mx/My [Nm]
Max. dynamicky moment Mz [Nm]

VoliteIné mozZnosti a jejich charakteristiky

Zakladni verze

1D

Monitorovani uzamcenf

Vlastni hmotnost [kg]
Verze SHA (-N)

1D

Vlastni hmotnost [kg]

Montéz na strané nastroje

Diagram zatizeni

Rozméry a maximalni zatiZzeni

Vlastni hmotnost

= 2.5m/s® 5m/s’ =10m/s’

80
70
60
50
40
30
20
10

=)

=
£L[mm]80 160 240 320 400 480 560 640

Rameno paky

Maximdlni manipulaéni hmotnost jako funkce
zrychleni a ramene paky (o M,/M,). Schéma
nenahrazuje technicky navrh.

CMS 100-K

Manudlni vyménna hlava
1545364

43

volitelny

volitelny

0.02

1.65

12

12

G1/8"

1S0 9409-1-100-6-M8

125/142.5/38
5160

1800
230
230

(MS 100-K-B
1545370
neni mozné

1.65

[ Mx max.500 Nm
My max. 500 Nm

[l Mz max. 1185 Nm

® Jedna se o soucet vSech statickych zatizZent,

kterd mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo bezchybné fungovani.

CMS 100-A

Adaptér pro manualni vyménu
1545366

43

0.02
1.04
12
12

G1/8"

150 9409-1-100-6-M8
125/125/28

5160

-x28

J

1800

230

230

(MS 100-A-B
1545387

1.11
CMS 100-A-N
1545368
1.03

#100, 4xM10

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




CMS 100

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zékladni verzi. @ Monta? na strané robotu @ Kruhové zéstréka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409
Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stfedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani

@ Pneumatické privody

RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Zakladni verze (-B)

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani. Zakladni verze je zjednoduSenou zdkladni variantou bez integrovanych
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci priichodek vzduchu a bez moznosti monitorovani.
paky.




CMS 100

Manudlni vyménny systém

Verze SHA (-N) Pneumaticky priichod
9 (4x) _,
. - —
E: ooof <
< o
A
000
-
1
Verze SHA ma na strané néstroje stejné Sroubeni pfedchozi produkt SHS. priichod axialni priichod radialn{
Stavajici systémy SHS tak mohou byt nahrazeny systémem CMS bez vymény
néstroj. Vyménny systém ma priichodky pro pneumatiku nebo pro vakuum
integrované v plasti. MZete je pouZit bez hadice pomoci mezipfiruby
(osové) nebo s hadici (radialng).
Modul pro priichod elektrickych signali Stredici objimka na CMS-K

® Podrobné informace naleznete v kapitole "C0S" v katalogu nebo na

webovych strankach schunk.com. @ MontéZ na strané robotu Stiedici disk

@ Vhodné pro centrovani

Popis D

STREDICI LIMEC ZB-CMS-100-K 1574475

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.




CMS 100

Manudlni vyménny systém

Kabelova zastrckal/prodlouzeni kabelu

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

Zastrekalzditka pfima ©9 PFima zéstrékalzditka s
prodluZovacim kabelem
Uhlové zastrekalzditka s

prodluZovacim kabelem

Zastrckalzditka uhlova

@©

s 12 o

Dalsi délky kabell na vyzadani.

Popis D Délka
[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294

KAS-19B-A-90-C 0301295

KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3

KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5

KA BW19F-L 19P-0500 0302172 5

KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10

KA BW26B-L 26P-0300 0302185 3

KA BW26B-L 26P-0500 0302186 5

KA SW19B-L 19P-0300 0302191 3
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KA SW26B-L 26P-0300 0302187 3
KAS-19B-K-0-C 0301283
KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3
KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5
KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10
KA BG26B-L 26P-0300 0302192 3
KA BG26B-L 26P-0500 0302193 5

KA SG19B-L 19P-0300 0302178 3
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3
KA SG26B-L 26P-0300 0302184 3

KA BGO8-L 8AP-0500 0302180
KA BW08-L 8AP-0500 0302182
KA SG08-L 8AP-0200 0302181
KA SW08-L 8AP-0200 0302183

® Podrobné informace a dalSi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com

CMS-K je pfipraven pro monitorovani stavu uzamceni, stejné jako
pfitomnost nastroje. Pro tento tcel se poZaduje jedna montazni sada.
Soucasti kazdé montazni sady je jeden senzor a jeden drzak v¢. Sroubu.

AS-CMS-K-IN30K 1548743

® Tato montazni sada je volitelnym doplfikem a musi byt objednana jako
prislusenstvi.




CMS 125

Manudlni vyménny systém

Diagram zatizeni Rozméry a maximalni zatiZzeni

Vlastni hmotnost

- 2.5m/s’ 5m/s’ =10m/s’

120

100

80

60

40

20

o

=
EL[mmIB0 160 240 320 400 480 560 640
Rameno paky

B Mxmax.960 Nm ] Mz max. 2325 Nm

Technické udaje

Popis

1D

Doporu¢end manipula¢ni hmotnost [ke]
Monitorovéni uzamceni

Monitorovani pfitomnosti nastroje

Opakovatelnd pfesnost [mm]
Vlastni hmotnost [ke]
Pocet pneumatickych prichodd

Pfivody pro radialni pouZiti

Zavitova pripojka vzduchu pneumatického

priichodu (radidlni)

Pfipojovaci pfiruba na strané robotu

Spojovaci pfiruba, strana nastroje

Rozméry X x Y x Z* [mm]
Min./max. okolni teplota [eq]
Rozméry @ D x Z* [mm]

Schéma Sroubovani

max. staticka tahova sila Fz [N]
Max. dynamicky moment Mx/My [Nm]
Max. dynamicky moment Mz [Nm]

VoliteIné mozZnosti a jejich charakteristiky

Zakladni verze

1D

Monitorovani uzamcenf

Vlastni hmotnost [kg]
Verze SHA (-N)

1D

Vlastni hmotnost [kg]

Montéz na strané nastroje

Maximdlni manipulaéni hmotnost jako funkce
zrychleni a ramene paky (o M,/M,). Schéma
nenahrazuje technicky navrh.

CMS 125-K

Manudlni vyménna hlava
1545393

58

volitelny

volitelny

0.02

3.37

12

12

GL/4"

1S0 9409-1-125-6-M10

160/183/38
5160

3000
478
465

(MS 125-K-B
1545403
neni mozné

3.46

My max. 960 Nm

® Jedna se o soucet vSech statickych zatizZent,

kterd mohou plisobit na vyménny systém,
aby bylo zajisténo bezchybné fungovani.

CMS 125-A

Adaptér pro manualni vyménu
1545397

58

0.02
17
12
12

G1/4"

150 9409-1-125-6-M10
160/160/28

5160

-x28

J

3000

478

465

(MS 125-A-B
1545404

1.85

(MS 125-A-N
1545401
1.7

#125, 4kxM12

*  Vezméte na védomi, Ze vysky vyménného masteru (ZK) a adaptéru vymény (ZA) se lisi. Soucet pfedstavuje celkovou vysku propojeného vyménného
systému.




CMS 125

Manudlni vyménny systém

Hlavni pohled
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Hlavni pohled zobrazuje jednotku v zakladni verzi. @ Montéa? na strané robotu @ Kruhové zéstr¢ka dle DIN
(2) Monta na strané nastroje 150-9409
Montazni povrch pro volitelné @ Vhodné pro stedici koliky
moznosti @ Vhodné pro centrovani
@ Pneumatické privody
RuSiva kontura pfi uzamykani a odemykani Zakladni verze (-B)

265.8

Vykres zndzorfiuje prekazejici rusivé kontury pfi zamykani a odemykani. Zakladni verze je zjednoduSenou zdkladni variantou bez integrovanych
Uvedené hodnoty mohou kolisat v zavislosti na thlu otevieni odemykaci priichodek vzduchu a bez moznosti monitorovani.

paky.
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Manudlni vyménny systém

Verze SHA (-N)

Pneumaticky priichod

11(6%)

N

M12 (6x) _|

D17 (6x) _

o O O

I

Verze SHA ma na strané néstroje stejné Sroubeni pfedchozi produkt SHS.
Stavajici systémy SHS tak mohou byt nahrazeny systémem CMS bez vymény
nastroja.

Modul pro priichod elektrickych signali

prlichod axialni prlichod radialni

Vyménny systém ma priichodky pro pneumatiku nebo pro vakuum
integrované v plasti. MZete je pouZit bez hadice pomoci mezipfiruby
(osové) nebo s hadici (radialng).

Stredici objimka na CMS-K

()
o\

©
©o¢

® Podrobné informace naleznete v kapitole "C0S" v katalogu nebo na
webovych strankdch schunk.com.

@ MontéZ na strané robotu
@ Vhodné pro centrovani

Stredici disk

Popis D

STREDICI LIMEC ZB-CMS-125-K 1574477

® SlouZi jako osazovaci spojeni pro centrovani mechanickych rozhrani,
napf. na robotu.
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Manudlni vyménny systém

Kabelova zastrckal/prodlouzeni kabelu

Monitorovani pomoci indukénich polohovych senzortii

Zastrekalzditka pfima ©9 PFima zéstrékalzditka s
prodluZovacim kabelem
Uhlové zastrekalzditka s

prodluZovacim kabelem

Zastrckalzditka uhlova

@©

s 12 o

Dalsi délky kabell na vyzadani.

Popis D Délka
[m]

KAS-19B-K-90-C 0301294

KAS-19B-A-90-C 0301295

KA BW19B-L 19P-0300 0302179 3

KA BW19B-L 19P-0500 0302190 5

KA BW19F-L 19P-0500 0302172 5

KA BW19F-L 19P-1000 0302173 10

KA BW26B-L 26P-0300 0302185 3

KA BW26B-L 26P-0500 0302186 5

KA SW19B-L 19P-0300 0302191 3
KA SW19F-L 19P-0300 0302175 3
KA SW26B-L 26P-0300 0302187 3
KAS-19B-K-0-C 0301283
KAS-19B-A-0-C 0301284

KA BG19B-L 19P-0300 0302176 3
KA BG19B-L 19P-0500 0302177 5
KA BG19F-L 19P-0500 0302170 5
KA BG19F-L 19P-1000 0302171 10
KA BG26B-L 26P-0300 0302192 3
KA BG26B-L 26P-0500 0302193 5

KA SG19B-L 19P-0300 0302178 3
KA SG19F-L 19P-0300 0302174 3
KA SG26B-L 26P-0300 0302184 3

KA BGO8-L 8AP-0500 0302180
KA BW08-L 8AP-0500 0302182
KA SG08-L 8AP-0200 0302181
KA SW08-L 8AP-0200 0302183

® Podrobné informace a dalSi kabelové konektory naleznete na webové
strdnce schunk.com

CMS-K je pfipraven pro monitorovani stavu uzamceni, stejné jako
pfitomnost nastroje. Pro tento tcel se poZaduje jedna montazni sada.
Soucasti kazdé montazni sady je jeden senzor a jeden drzak v¢. Sroubu.

AS-CMS-K-IN30K 1548743

® Tato montazni sada je volitelnym doplfikem a musi byt objednana jako
prislusenstvi.
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